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16.  Abstract 

     本白皮书探讨了是否应对无人驾驶车辆进行执照测试。如果是的话，考执照的过程是否应该
类似于当前针对于新的年轻司机的阶段式驾照授予系统。 
     对于无人驾驶车辆是否需要通过行驶考试才能被允许在任何条件下行驶有很多争论： 
(1) 无人驾驶车辆的制造商在传感硬件、空间地图、和软件算法上的差异将导致车辆路上性能的
差异。这点和人类的情况类似。 
(2) 在恶劣天气下，无人驾驶车辆的视觉和感知性能还不充分。 
(3) 视觉模式识别是无人驾驶车辆现有感应系统的潜在问题。 
(4) 当前无人驾驶车辆尚未在各种苛刻条件下进行彻底的测试（例如下雪时）。 
(5) 即使在好天气下，目前的一些无人驾驶车辆的路上性能尚不完善。 
(6) 在少数情况下，无人驾驶车辆将面临决策的道德困境。 
     与新司机相比，无人驾驶车辆拥有应对一定工况的硬件或软件能力，并不能改善它们在需要
不同硬件或软件能力的工况中的表现。因此，阶段式驾照授予系统的基本逻辑并不适用于无人

驾驶车辆。无人驾驶车辆或者有硬件和软件来处理特定的工况，或者没有。如果没有，其应对

其他工况的经验并无帮助。 
     从另一方面讲，如果制造商明确限制其车辆在一定工况下的使用，直到拥有改进过的硬件或
软件，阶段式驾照授予系统是适用的。例如，制造商能确信其车辆可以处理除夜间和雪地行驶

的所有工况。这种情况下，在车辆通过有限工况的行驶测试后，车辆将被授予排除夜间和雪中

行驶的临时执照。如果车辆的硬件或软件得到更新并通过无限制的行驶测试，它将被赋予正式

执照。 
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